OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS BUDOWY SIECI WODOCIAGOWEJ
| KANALIZACJI SANITARNEJ
W M. NOWE MIASTECZKO
UL. MARCHLEWSKIEGO, UL. MARCINKOWSKIEGO, UL. 22 LIPCA, UL. BOLESLAWA PRUSA

1.Inwestor i dane ogéine
GMINA NOWE MIASTECZKO
UL. RYNEK 2

67-124 NOWE MIASTECZKO

Teren inwestycji objety opracowaniem stanowig dziatki:

v ul. Marchlewskiego - dz. nr ew. 308; 325/9 ob. Nowe Miasteczko
v" ul. Marcinkowskiego - dz. nr ew. 345/32 ob. Nowe Miasteczko
v" ul. 22 Lipca - dz. nr ew. 552/2 ob. Gotaszyn
v" ul. Bolestawa Prusa - dz. nr ew. 749 ob. Gotaszyn

2. Projekt organizacji ruchu opracowano zgodnie z:

v" Art. 10 ust. 12 ustawy z dnia 20.06.1997r — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2012 r. poz. 1137, z pdzn.
Zmianami)

v’ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem ( Dz. U. Nr 177 , poz.
1729)

v' Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r.
w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170 poz. 1393)

v’ Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02.03.1999r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 43, poz. 430)

3. Podstawa opracowania

v" Dokumentacja projektowa robét drogowych i robét towarzyszacych,
v" Plany sytuacyjne w skali 1:500

v" Wizja lokalna

v" Uzgodnienia

4. Zakres opracowania

Przedmiotem  niniejszego  opracowania  jest  projekt zabezpieczenia robét zwigzanych
z budowg sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej w m. Nowe Miasteczko — ul. Marchlewskiego,
ul. Marcinkowskiego, ul. Bolestawa Prusa, ul. 22 Lipca.
W obrebie pasa drogowego w/w ulic wybudowana zostanie sie¢ wodociggowa ¢110 oraz sieci kanalizacji
sanitarnej $200. Prace prowadzi¢ otwartym wykopem, przejcie pod jezdnig ulicy 22 Lipca wykona¢ przeciskiem.



5. Stan istniejacy

Odcinek opracowania zlokalizowany w miejscowo$ci Nowe Miasteczko — ul. Marcinkowskiego, ul. Bolestawa

Prusa ul. 22 Lipca (droga powiatowa nr 1036F)
v" Ul. Marchlewskiego — droga gminna dwukierunkowa o szer. ok. 5,0m z jednostronnym chodnikiem o szer. ok.
1,60m. Nawierzchnia jezdni — kostka brukowa.

v Ul. Marcinkowskiego - droga gminna dwukierunkowa o szer. ok. 5,0 m z jednostronnym chodnikiem
0 szer. ok. 1,6m. Nawierzchnia jezdni — betonowa kostka brukowa i bet. ptyty azurowe.

v Ul. Bolestawa Prusa — droga gminna dwukierunkowa o szer. ok. 6,0m, nawierzchnia gruntowa wzmocniona
kruszywem, obustronne pobocza gruntowe.

v Ul. 22 Lipca - droga powiatowa nr 1036F dwukierunkowa o szer. ok. 5,5m. Obustronne pobocza gruntowe.
Nawierzchnia jezdni bitumiczna.

6. ORGANIZACJA | BEZPIECZENSTWO RUCHU

6.1. Charakterystyka ruchu na drodze

v Ul. Marchlewskiego - droga gminna , zlokalizowana w potudniowo-zachodniej czesci m. Nowe Miasteczko.
Dojazd do wiw drogi mozliwy jest od strony zachodniej i potudniowej DW293. Natezenie ruchu — gtéwnie
samochody osobowe, nie wystepuje ruch pojazdéw ciezkich i komunikacja zbiorowa. Obowigzujaca
predkos$¢ - 50km/h. Piesi poruszajq sie chodnikiem. Teren zabudowany.

v Ul. Marcinkowskiego — droga gminna , zlokalizowana w potudniowej cze$ci m. Nowe Miasteczko. Dojazd do
w/w drogi mozliwy jest od strony wschodniej ul. 22 Lipca oraz od strony zachodniej DW293. NatezZenie ruchu
- gtownie samochody osobowe, nie wystepuje ruch pojazdow ciezkich i komunikacja zbiorowa.
Obowigzujaca predkos¢ - 50km/h. Piesi poruszajq sie chodnikiem. Teren zabudowany.

v" Ul. Bolestawa Prusa - droga gminna , zlokalizowana w potudniowej cze$ci m. Nowe Miasteczko. Dojazd do

wiw drogi mozliwy jest od strony zachodniej ul. Sienkiewicza. Natgezenie ruchu — gtdwnie samochody
osobowe, nie wystepuje ruch pojazddw ciezkich i komunikacja zbiorowa. Obowigzujgca predkos¢ -
50km/h. Piesi poruszajg sie poboczami po obu stronach drogi. Teren zabudowany.
v’ UL 22 Lipca - droga powiatowa nr 1036F, zlokalizowana w centralno-potudniowej czesci
m. Nowe Miasteczko. Natezenie ruchu — gtdwnie samochody osobowe, wystepuje ruch pojazdow
ciezkich i komunikacja zbiorowa. Obowigzujaca predko$¢ - 90km/h. Piesi poruszajq sie poboczami
po obu stronach drogi. Teren niezabudowany.

6.2. Opis projektowanych rozwiazan
Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt zabezpieczenia robdt zwigzanych z budowa sieci

wodociggowej i kanalizacji sanitarnej w m. Nowe Miasteczko — ul. Marcinkowskiego, ul. Bolestawa Prusa,
ul. 22 Lipca.

W trakcie prac nalezy:

o wykona¢ wykop pod projektowane sieci:

- ul. Marchlewskiego — czesciowo w chodniku, w jezdni, w pasie zieleni poza jezdnig
i chodnikiem — prace prowadzi¢ dziatkami roboczymi okre$lonymi na planach syt.

- ul. Marcinkowskiego w poboczu/poza jezdnig — prace prowadzi¢ dziatkami roboczymi
o froncie robot nie dtuzszym niz 100m oraz wykona¢ przeciski pod jezdnig



- ul.22 Lipca wykona¢ wykop oraz przecisk pod jezdnig komory wejscia/wyjScia poza
jezdnig poboczami, rowami

- ul. B. Prusa przecisk pod jezdnig komora wejScia poza jezdnia, komora wyjscia w jezdni
e zachowac ruch pojazdéw - wygrodzic¢ teren robét:

- ul. Marchlewskiego — lewostronne zajecie jezdni (1,0-1,8m) — szer. przejazdu min. 3,2m

- ul. Marcinkowskiego - prawostronne zajecie jezdni (0,8-1,1m) — szer. przejazdu min. 3,0m
- ul.22 Lipca - komory wejécia/wyjécia poza jezdnig poboczami, rowami

- ul. B. Prusa Marcinkowskiego — lewo/prawostronne zajecie jezdni (3,4m) — szer.
przejazdu min. 3,2m

e zachowac ruch pieszych

- ul. Marchlewskiego — piesi poruszac si¢ beda bez zmian chodnikiem, lub tymczasowym

chodnikiem — szer. przej$cia min. 1,5m lub na koncowym odcinku poboczem po drugiej

stronie drogi

- ul. Marcinkowskiego — piesi poruszac sie bedg bez zmian istn. chodnikiem

- ul.22 Lipca - piesi porusza¢ sie bedg bez zmian obustronnymi poboczami

- ul. B. Prusa Marcinkowskiego - piesi porusza¢ sie bedg bez zmian obustronnymi
poboczami

- na ul. Marchlewskiego - zajecie zjazdow na posesje. Prace wykonywa¢ w porozumieniu
z wiaScicielem sasiedniej dziatki. Zapewni¢ dostep do posesji, w razie potrzeby stosujac ktadki U-28
lub ptyty przejazdowe.

e prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi
e na koniec dnia sprawdzi¢ poprawno$¢ zabezpieczonego frontu robot,

6.3 Stan projektowany

Na odcinku rob6t wprowadzona zostanie tymczasowa organizacja ruchu. Miejsca robét planuje sie
oznakowa¢ w sposdb, przedstawiony na zataczonych rysunkach, bedacych integralng czeécig niniejszego
opracowania.

Rys. 2.1a, 2.1b, 2.1¢, 2.1d

ZAKRES PRAC:
- budowa sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej

Roboty nalezy oznakowac poprzez:

Rys.2.1a:

- ostrzec kierujacych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ;roboty na drodze”

- wygrodzi¢ strefe robdt wzdtuz ciggdw pieszych zaporami U-20c

- ustawi¢ zapore szerokg drogowg U-20b w iloSci okreslonej na planie sytuacyjnym

- zajecie zjazdow na posesje. Prace wykonywaé w porozumieniu z wtascicielem sasiedniej dziatki.

Zapewni¢ dostep do posesii, w razie potrzeby stosujac ktadki U-28 lub ptyty przejazdowe.



- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi
- w przypadku nie zakofczenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzi¢
poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.

Rys.2.1b, 2.1c, 2.1d:

- ostrzec kierujacych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ,roboty na drodze”

z A-12b/c ,zwezenie jezdni prawo/lewostronne”

-ostrzec kierujacych o mozliwo$ci pojawienia sie pieszych na jezdni znakiem A-30 z tabliczkg ,Piesi”
- na odcinku robét ograniczy¢ predko$¢ do 30km/h znakiem B-33 oraz wprowadzi¢ zakaz
wyprzedzania znakiem B-25, zakazy odwota¢ zakaz znakiem B-42

- wygrodzic strefe robdt wzdtuz krawedzi jezdni zaporami drogowymi U-20a

- w poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawi¢ tablice
kierujgce U-3d, od drugiej strony ustawi¢ zapore szerokg drogowg U-20b w ilo$ci okre$lone;

na planie sytuacyjnym

- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi

- w przypadku nie zakofczenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzié

poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.

Zastosowane znaki:

Rys.2.1a:
-znak A-14 - 2 szt.

Rys.2.1b, 2.1c, 2.1d:

- znak A-12b/c - 2 szt.

- znak A-14 - 2 szt.

- znak A-30 z tabliczka ,,Piesi” - 2 szt.
- znak B-33 - 2 szt.

- znak B-25 - 2 szt.

- znak B-41 + U-56b - 2 szt.

- znak B-42 - 2 szt.

WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA:



Rys.2.1a:
- nie wystgpig utrudnienia w ruchu pojazdow

- poprzez cze$ciowe zajecie chodnika — utworzenie tymczasowego chodnika o szer. min. 1,5m
wystapig utrudnienia w ruchu pieszych

- ze wzgledu na czasowe zajecie zjazdéw do posesji wystapig krotkotrwate utrudnienia dla
okolicznych mieszkancéw

Zagrozenie, polegajace na mozliwosci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru rob6t oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robot
wygrodzic tablicami kierujacymi i zaporami drogowymi.

Rys.2.1b, 2.1c, 2.1d:

- poprzez cze$ciowe zajecie jezdni — zwezenie szerokosci przejazdu do min. 3,2m wystgpig
utrudnienia w ruchu pojazdéw - lewostronne zajecie jezdni (1,0-1,8m)
- wystgpig utrudnienia w ruchu pieszych — piesi zostang przekierowani na drugg strone drogi

Zagrozenie, polegajace na mozliwo$ci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru rob6t oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robot
wygrodzi¢ tablicami kierujacymi i zaporami drogowymi.

Rys. 2.2a
ZAKRES PRAC:
- budowa sieci kanalizacji sanitarnej

Roboty nalezy oznakowac poprzez:

- ostrzec kierujacych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ,roboty na drodze”
z A-12b/c ,zwezenie jezdni prawo/lewostronne”

- na odcinku robét ograniczy¢ predko$¢ do 30km/h znakiem B-33 oraz wprowadzi¢ zakaz
wyprzedzania znakiem B-25, zakazy odwota¢ znakiem B-42

- wygrodzic strefe robdt wzdtuz krawedzi jezdni zaporami drogowymi U-20a

- w poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawi¢ tablice
kierujace U-3d, od drugiej strony ustawi¢ zapore szerokg drogowa U-20b w iloSci okreslone;
na planie sytuacyjnym

- wzdhuz ciggow pieszych teren prac wygrodzi¢ zaporami U-20c

- na drodze powiatowej nr 1036F (Rys. 2.2a) wprowadzi¢ znaki F-6

- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi — dziatkami roboczymi



- w przypadku nie zakoAczenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzi¢
poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.

Zastosowane znaki:

- znak A-12blc - 2 szt.

- znak A-14 - 2 szt.

- znak B-33 - 2 szt.

- znak B-25 - 1 szt.

- znak B-42 - 1 szt.

- znak F-6 - 2 szt.

WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA:

- poprzez czesciowe zajecie jezdni — zwezenie szerokosci przejazdu do min. 4,2m wystapig
utrudnienia w ruchu pojazdéw — lewo/prawostronne zajecie jezdni (1,0m)

- brak utrudnien w ruchu pieszych — piesi poruszac sie beda bez zmian chodnkiem

Zagrozenie, polegajace na mozliwosci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru rob6t oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robot
wygrodzi¢ tablicami kierujgcymi i zaporami drogowymi.

Rys. 2.2b
ZAKRES PRAC:
- budowa sieci kanalizacji sanitarne;

Roboty nalezy oznakowac poprzez:

- ostrzec kierujacych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ,roboty na drodze”
z A-12b/c ,zwezenie jezdni prawo/lewostronne”

- na odcinku rob6t ograniczy¢ predko$¢ do 30km/h znakiem B-33 oraz wprowadzi¢ zakaz
wyprzedzania znakiem B-25, zakazy odwota¢ znakiem B-42

- wygrodzic strefe robdt wzdtuz krawedzi jezdni zaporami drogowymi U-20a

- w poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawi¢ tablice
kierujgce U-3d, od drugiej strony ustawi¢ zapore szerokg drogowa U-20b w ilosci okreslone;
na planie sytuacyjnym

- wzdtuz ciggow pieszych teren prac wygrodzi¢ zaporami U-20c



- w miejscu wykopu na terenie chodnika zastosowa¢ ktadki U-28
- zajecie zjazddw na posesje. Prace wykonywaé w porozumieniu z wtascicielem sasiedniej dziatki.
- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi
- w przypadku nie zakofczenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzi¢
poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.
Zastosowane znaki:
- znak A-12blc - 2 szt.
- znak A-14 - 2 szt.
- znak B-33 - 2 szt.
- znak B-25 - 2 szt.
-znak B-42 -2 szt.
- kladka U-28 - 1 szt.
WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA:
- poprzez cze$ciowe zajecie jezdni — zwezenie szerokosSci przejazdu do min. 3,5m wystgpig
utrudnienia w ruchu pojazdéw - lewo/prawostronne zajecie jezdni (1,5m)

- wystapig utrudnienia w ruchu pieszych — zwezenie chodnika do 1,0m szeroko$ci — zastosowanie
ktadki U-28

- ze wzgledu na czasowe zajecie zjazdéw do posesji wystapig krotkotrwate utrudnienia dla
okolicznych mieszkancéw

Zagrozenie, polegajace na mozliwosci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru robot oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robot
wygrodzic tablicami kierujacymi i zaporami drogowymi.

Rys. 2.2¢
ZAKRES PRAC:
- budowa sieci kanalizacji sanitarnej

Roboty nalezy oznakowac poprzez:

- ostrzec kierujgcych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ,roboty na drodze’
- wygrodzi¢ strefe robdt wzdtuz krawedzi jezdni zaporami drogowymi U-20a
- pozostatg czes¢ zajetego terenu wygrodzi¢ zaporami U-20c

- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi



- w przypadku nie zakoAczenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzi¢
poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.

Zastosowane znaki:

-znak A-14 - 2 szt.

WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA:

- nie wystapig utrudnienia w ruchu pojazdow

- brak utrudnien w ruchu pieszych — piesi poruszac sie bedg bez zmian obustronnymi poboczami

Zagrozenie, polegajace na mozliwosci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru robdt oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robdt
wygrodzi¢ tablicami kierujgcymi i zaporami drogowymi.

Rys. 2.2d
ZAKRES PRAC:
- budowa sieci kanalizacji sanitarnej - przecisk

Roboty nalezy oznakowac poprzez:

- ostrzec kierujacych pojazdami o prowadzonych robotach drogowych A-14 ,roboty na drodze”
z A-12b/c ,zwezenie jezdni prawo/lewostronne”

- na odcinku robot ograniczy¢ predko$¢ do 30km/h znakiem B-33 oraz wprowadzi¢ zakaz
wyprzedzania znakiem B-25

- wygrodzic strefe robdt wzdtuz krawedzi jezdni zaporami drogowymi U-20a

- w poprzek jezdni od strony najazdowej dla pojazdéw samochodowych nalezy ustawi¢ tablice
kierujgce U-3d, od drugiej strony ustawi¢ zapore szeroka drogowa U-20b w ilodci okreslone;
na planie sytuacyjnym

- prace prowadzi¢ zgodnie z planami sytuacyjnymi

- w przypadku nie zakoficzenia prac na dziennej dziatce roboczej, nalezy na koniec dnia sprawdzi¢
poprawnos¢ zabezpieczonego frontu robot.

Zastosowane znaki:

- znak A-12b/c - 2 szt.

-znak A-14 - 2 szt.

- znak B-33 - 2 szt.



- znak B-25 - 2 szt.

- znak B-41+U-56b - 2 szt.

WYSTEPUJACE ZAGROZENIA | UTRUDNIENIA:

- poprzez czesciowe zajecie jezdni — zwezenie szeroko$ci przejazdu do min. 3,4m wystapig
utrudnienia w ruchu pojazdéw — prawostronne zajecie jezdni (3,2m)

- brak utrudnien w ruchu pieszych

Zagrozenie, polegajace na mozliwosci znalezienia sie na obszarze objetym robotami, zostanie
zniwelowane poprzez wygrodzenie obszaru robot oraz stosowne oznakowanie tymczasowe. Teren robét
wygrodzi¢ tablicami kierujacymi i zaporami drogowymi.

6.4 Oznakowanie

W zwigzku z koniecznoscig dostarczenia sprzetu i maszyn na teren budowy powstang chwilowe
utrudnienia, wigzace si¢ z konieczno$cig spowolnienia przejazdu samochodéw, jednak nie powodujace
wiekszych zaktécen w ruchu.

Nalezy na koniec dnia sprawdzi¢ poprawno$¢ zabezpieczonego frontu robét.

Zasady ustawiania znakdw:

- odlegto$ci miedzy znakami muszg wynosic min.:
- 10m
Wymiary znakow:
Znaki uzyte w tymczasowej organizacji ruchu powinny by¢ o jedng grupe wigksze
od istniejacych na drodze.
Projektowane znaki z grupy ,duze” (dr. powiatowa)
Projektowane znaki z grupy ,$rednia” (dr. gminne)

Lica znakéw oraz zapor i tablic nalezy wykonac z folii odblaskowej 2 typu lub folii pryzmatycznej.

Dopuszcza sie niewielkie odstepstwa w odlegto$ciach rozmieszczenia znakdw ze wzgledu na istniejacq sytuacje
w terenie.

Wszystkie urzadzenia bezpieczenistwa ruchu uzyte do zabezpieczania i oznakowania robot powinny by¢ dobrze
widoczne oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caty czas trwania robot.

Osoby pracujace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg koloru pomarafnczowego
wyposazong w elementy odblaskowe o barwie zéttej lub pomaranczowe.

Za zgodnos$¢ oznakowania z wykonanym projektem odpowiada Wykonawca.



6.5 Uwagi

PRZED PRZYSTAPIENIEM DO PRAC WYKONAWCA MA OBOWIAZEK POINFORMOWAC StUZBY
RATOWNICZE, KOMUNALNE, OKOLICZNYCH MIESZKANCOW, FIRMY | ZAKLADY O MAJACYCH
WYSTAPIC EWENTUALNYCH UTRUDNIENIACH W RUCHU DROGOWYM.

Przewidywany termin wprowadzenia oznakowania do 30.06. 2017 r.
Termin zakoniczenia robét do 31.12.2017 r.

opracowat:

Bartosz Strzeszewski



